
 
 

Moto rettilineo uniforme 
tv cos                   Equazione oraria tvss  0  

Moto rettilineo uniformemente accelerato 

ta cos                  Relazione fondamentale tavv  0   
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Non conoscendo il tempo si ha la relazione   
a

vv
s

2

2
0

2 
   che per velocità iniziale nulla diventa  

a

v
s

2

2

  

Se il moto è verticale in un campo gravitazionale allora a=g=9,8 m/s2 

Moto parabolico in campo gravitazionale 
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Leggi del moto  
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Per partenza ed arrivo alla stessa quota  
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Leggi del moto con O nel punto di lancio   
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Moto circolare uniforme 

Velocità angolare tcos     
if

if

ttt 








           Equazione oraria t  0  

R

v
RRv

2
2

ca              f
f

T 



2    
12

   

Moto circolare uniformemente accelerato 

Accelerazione angolare       
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Moto armonico 

Spostamento    tAx cos    Velocità   tAv  sin        Accelerazione  tAa  cos2  

 


